RE 10 10 mm, Edelmetallblrsten, 0.75 Watt, C€ approved
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I Lagerprogramm
[_]Standardprogramm Bestellnummern

Sonderprogramm (auf Anfrage)

1 [118391]
(Motordaten | | | | | | [ I N N
Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung vV 24 3.0 3.6 4.5 6.0 6.0 7.2 7.2 9.0 120
2 Leerlaufdrehzahl min" 10300 10400 9930 11300 13000 11400 11700 10600 10700 11600
3 Leerlaufstrom mA 16.0 128 10.1 9.51 85 7.18 6.21 546 444 3.68
4 Nenndrehzahl min® 1630 1990 1500 2950 4670 3150 3340 2300 2000 2790
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 0.757 0.789 0.784 0.787 0.784 0.800 0.784 0.718 0.757 0.746
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 0.367 0.306 0.243 0.222 0.190 0.170 0.143 0.119 0.101 0.081
7 Anhaltemoment mNm 0.924 1.00 0949 1.09 125 1.13 1.12 0.944 0.957 1.01
8 Anlaufstrom A 0.432 0.375 0.284 0.297 0.292 0.232 0.198 0.150 0.123 0.106
9 Max. Wirkungsgrad % 66 67 66 68 69 68 68 66 66 67
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 555 800 127 152 20.6 258 364 479 729 114
11 Anschlussinduktivitat mH 0.0461 0.0720 0.112 0.136 0.184 0.240 0.325 0.398 0.605 0.920
12 Drehmomentkonstante mNmA' 214 267 334 367 427 487 568 6.28 7.75 955
13 Drehzahlkonstante min' V' 4470 3570 2860 2600 2230 1960 1680 1520 1230 1000
14 Kennliniensteigung min" mNm- 11600 10700 10800 10700 10700 10400 10800 11600 11600 11900
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 797 792 795 790 790 785 793 8.04 8.04 8.11
16 Rotortragheitsmoment gcm? 0.0656 0.0707 0.0700 0.0702 0.0702 0.0722 0.0701 0.0662 0.0662 0.0651
Thermische Daten =7 - . n
17 Therm. Widerstand Gehause-Luft 455 KW? nimn] Bﬁ:;r?;:aibkzzﬁ:ggr?g der angegebenen thermi
. - u ” 5
13 mz:m ;\ggsgit;r;it\évg:::m?cﬁj:ause 19:5 KW 20000 0.75W schen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer Um-
: 9 3145 bungst t 25°C wird bei dauernd
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 108 s (GelIEE S DEE Vel 2D il LT (e UM Elr
21 Umgebungstemperatur 20 .. +65°C 15000 Bela_stung die maxmal zulassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +85°C T LIRS e
. . Kurzzeitbetrieb
Mechanische Daten (Sinterlager) - : .
23 Grenzdrehzahl 19000 min 5000 gtsetre{wv(\:g:(rj:rirf kurzzeitig und wiederkehrend Uber-
24 Axialspiel 0.05-0.15 mm
25 Radialspiel 0.012 mm .
26 Max. ax’i)ale Belastung (dynamisch) 0.15N bzy Ws @ 10 MmN Ui
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 15N ' 005 010 015 020 025 1[A]

28 Max. radiale Belastung, 4 mm ab Flansch 0.4 N

Weitere Spezifikationen maxon-Baukastensystem Ubersicht Seite 16 - 21

29 Polpaarzahl 1 .
30 Anzahl Kollektorsegmente 7 ;I?St;tlt:nngetnebe
31 Motorgewicht 79 0.005-041 Nm =-—— -
Motordat ass Tabelle sind Nenndat Seite 207
otordaten gemass Tabelle sind Nenndaten. "
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 49. g‘? 3 t;tltr;ngetnebe
0.01-0.15 Nm
Seite 208 —
> -
Empfohlene Elektronik:
LSC 30/2 Seite 282
- Hinweise 18
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RE 10 10 mm, Edelmetallblrsten, 0.75 Watt, C€ approved

@ Terminal 1.8x0.2

M1:1

[ Lagerprogramm
[_1standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)
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(Motordaten | | | [ |

Werte bei Nennspannung

o dq
P S
>
3Slag 4705 o
0| TT ==
S| - PS
= —
g . b= g ©
i -Z-1
Q Q t_:)
0,55 -005 <09
2,35 -0
<29
5,6 -05 <17 3,1 -09

Bestellnummern

3
[N N N N NN

1 Nennspannung vV 24 3.0 3.6 4.5 6.0 6.0 7.2 7.2 9.0 120

2 Leerlaufdrehzahl min' 10100 10200 9760 11200 12800 11200 11600 10400 10500 11400

3 Leerlaufstrom mA 234 188 149 139 123 105 9.07 8.01 6.51 537

4 Nenndrehzahl min" 1630 1990 1500 2950 4680 3160 3350 1860 2000 2790

5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 0.742 0.775 0.769 0.771 0.768 0.785 0.768 0.742 0.742 0.731

6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 0.367 0.306 0.243 0.222 0.190 0.170 0.143 0.125 0.101 0.081

7 Anhaltemoment mNm 0.924 1.00 0.949 1.09 125 1.13 1.12 0.944 0.957 1.01

8 Anlaufstrom A 0.432 0.375 0.284 0.297 0.292 0.232 0.198 0.15 0.123 0.106

9 Max. Wirkungsgrad % 59 61 60 62 64 62 62 60 60 60
Kenndaten

10 Anschlusswiderstand Q 555 800 127 152 20.6 258 364 479 729 114

11 Anschlussinduktivitat mH 0.0461 0.072 0.112 0.136 0.184 0.240 0.325 0.398 0.605 0.920

12 Drehmomentkonstante mNmA' 214 267 334 367 427 487 568 6.28 7.75 955

13 Drehzahlkonstante min' V- 4470 3570 2860 2600 2230 1960 1680 1520 1230 1000

14 Kennliniensteigung min" mNm- 11600 10700 10800 10700 10700 10400 10800 11600 11600 11900

15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 802 796 799 795 7.95 7.9 798 8.09 8.09 8.16

16 Rotortragheitsmoment gcm? 0.066 0.0711 0.0704 0.0706 0.0706 0.0726 0.0706 0.0666 0.0666 0.0654
Thermische Daten =7 . .

17 Therm. Widerstand Gehause-Luft 455k MmN B paverbetriebsbereich

18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehause 19.5 KW' 5444

2.93s
108 s

19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung
20 Therm. Zeitkonstante des Motors
21 Umgebungstemperatur

22 Max. Wicklungstemperatur +85°C
Mechanische Daten (Sinterlager)
23 Grenzdrehzahl 14000 min-'
24 Axialspiel 0.05-0.15 mm
25 Radialspiel 0.012 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 0.15N
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 15N
28 Max. radiale Belastung, 4 mm ab Flansch 0.4 N
Weitere Spezifikationen
29 Polpaarzahl 1
30 Anzahl Kollektorsegmente 7
31 Motorgewicht 79

Motordaten geméss Tabelle sind Nenndaten.
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 49.

Ausgabe April 2009 / Anderungen vorbehalten

-20 ... +65°C 10000

Unter Bericksichtigung der angegebenen thermi-
schen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer Um-
gebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
Belastung die maximal zuléssige Rotortemperatur
erreicht = thermische Grenze.

0.75W

Kurzzeitbetrieb
Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend Uber-
lastet werden.

5000

025 05 Typenleistung

0.75
005 010 0.15 020 0.25

1.0 M [mNm]

" 1Al

Ubersicht Seite 16 - 21

maxon-Baukastensystem

Planetengetriebe Encoder MR
@10 mm 16 Imp.,
0.005 - 0.1 Nm =f-— u B E‘|= 2 Kanal
Seite 207 Seite 257
Planetengetriebe Encoder MR
@10 mm B 64 - 256 Imp.,
0.01-0.15 Nm 2 Kanal
Seite 208 m — Seite 258
i = t-_ < Encoder MEnc
o B @10 mm
12_Imp., 2 Kanal
Empfohlene Elektronik: Seite 274
LSC 30/2 Seite 282
- EPOS2 Module 36/2 302 L.
Hinweise 18

maxon DC motor 53
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